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SELCUK BAYRAKTAR
BAYKAR idara Heystinin Sadri / Texnologiya Direktoru

Tarkiyanin ilk yerli PUA/SPUA (Silahli Pilotsuz Ugus Aparati) sistemlarinin memaridir. O ciimledan Bayraktar TB3,
gisa ugus zolaglarina malik gemilarden faaliyyst gésters bilon diinyanin ilk TAIHA-sI ve Bayraktar KIZILELMA,
Turkiyanin ilk yerli pilotsuz qirici teyyarssi layihalarinin rahbaeridir. O, Baykar sirkatinde idare Heyatinin Sadri va
Texniki Direktor (CTO) vazifslerinde galisir. Homginin T3 Fondu, Madaniyyst ve irs Fondu ve CANSAGLIGI
Fondunun Himayagiler Surasinin Sadridir.

ibtidai tehsilini Sariyer ibtidai moktebinde tamamladigdan sonra Bayraktar 1997-ci ilde niifuzlu Robert Kollecini
bitirmis ve 2002-ci ilde istanbul Texniki Universitetinin Elektronika ve Rabite miihandisliyi ixtisasi lizre bakalavr
daracasi almigdir. O, 2004-cl ilds Pensilvaniya Universitetinin (UPenn) Elektrik ve Sistem Muhandisliyi
fakultasinde magistr tahsilini basa vurmusdur. Pilotsuz ugus aparatlarinin formasiya uguslari, hava ve yer robot
gruplarinin koordinasiyasi, hamginin ugusun idars ve navigasiya sistemlari Gizre apardi§i gabaqcil tedgiqatlar
sonradan elmi nasrlarin mévzusuna g¢evrilmisdir.

UPenn-doaki magistr programini tamamladiqdan sonra Bayraktar Massachusetts Texnologiya institutu (MIT)
terafinden tam tegalidle magistratura ve doktorantura programlarina davet almisdir. MIT-da oldugu middatds o,
pilotsuz helikopter sistemlarina aqressiv manevrlar etmays imkan veran avtomatik ugus idaraetma alqoritmlarini
tedqiq etmisdir. 2006-ci ilde MIT-dan Aerospace Engineering ixtisasi Uzrs ikinci magistr daracasini aldigdan sonra
0, doktorluq tshsilini Georgia Tech universitetinde davam etdirmaya baglamis, lakin névbati il TUrkiyays qayidaraq
Baykar sirketinde pilotsuz ugus aparatlari texnologiyalarinin inkisafini davam etdirmisdir.
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Selguk Bayraktarin Baykar sirkatindaki fealiyyati, yerli PUA sistemlerinin aviyonika arxitekturasi, ugus nazaret vo
kruiz algoritmlarinin hazirlanmasi, sistem kinematikasi ve dinamikasi, eleca da elektron avadanliglar ve
qurasdiriimis program teminati Gzarinda cemlanir.

Baykarda, Bayraktar daha svvel Bayraktar Mini PUA — Turkiyanin ilk yerli pilotsuz ugus aparatinin hazirlanmasina
rehbarlik etmisdir. Bu aparat 2014-cu ildan etibaren Turkiya Silahli Quvvalarinin xidmatina gabul olunmusdur. O,
hamginin Bayraktar TB2 SPUA (Silahli Pilotsuz Ugus Aparati) layihasine rahbaerlik etmisdir ki, bu da miitaxassislor
terafindan 6z sinfinde diinyanin an yaxsi dronu kimi xarakterizs edilir. 1,25 milyon ugus saatindan ¢ox faaliyyat
gOstarmis TB2 2025-ci ilin oktyabrina gadar 36 6lkays ixrac edilmisdir.

Bayraktar ve komandasi hemginin Bayraktar AKINCI TAIHA — 6 ton maksimum qgalxis kiitlesine malik Tirkiyenin
ilk déyls PUA-sini hazirlamig, onu 2021-ci ilde Turkiys Silahli Quvvalarina tehvil vermis va 2025-ci ilin oktyabrina
gadar 16 Olkays ixrac etmisdir.

Selguk Bayraktar hal-hazirda Bayraktar TB3 ve Bayraktar KIZILELMA layihalarinin hazirlanmasina rahbarlik edir.
Bayraktar TB3, 2024-ci il 19 noyabr tarixinde TCG Anadolu gemisindan galxaraq ve enarak, qisa ugus-enma
zolagina malik gemidan galxis va enis edas bilen diinyanin ilk silahl pilotsuz ugus aparati (TAIHA) olmusdur.
Bayraktar KIZILELMA, Turkiysnin ilk pilotsuz qirici teyyarasi olaraq, 2022-ci il 14 dekabr tarixinds — 2023-cu il Ggln
planlasdirniimis ilkin tarixden daha avval — ilk sinaq ugusunu hayata kegirmisdir.

Selguk Bayraktar hazirda Bayraktar TB3 silahli PUA ve Bayraktar KIZILELMA layihalarini hazirlayan komandalari
idare edir. Bayraktar TB3, 2024-cti il 19 noyabr tarixinde TCG Anadolu gamisindan qalxaraq ve enarak, diinyada
gisa ugus-enma zolagina malik gemilerden galxis ve enis eda bilen ilk TAIHA olmusdur. Bayraktar KIZILELMA,
Tdrkiyenin ilk pilotsuz qirici tayyarasi olaraq, 2022-ci il 14 dekabr tarixinde — 2023-cu il Gglin nazarde tutulan
tarixden avval — ilk ugusunu hayata kegirmisdir.

Selguk Bayraktar terafindan rehbarlik edilan inkisaf islari ¢arcivesinda Bayraktar KIZILELMA, global aviasiya
tarixinds ilk defe olaraq formasiya uguslari hayata kegirmisdir. Bu ¢argivada iki doyus pilotsuz ugus aparati —
AKINCI TAIHA ve KIZILELMA Pilotsuz Qirici Teyyaresi — bir nege defe yaxin mesafsli formasiya uguslarini ugurla
yerina yetirmis ve bu hadiss aviasiya tarixinde gérinmamis bir nailiyyat kimi geyd edilmisdir.

Bayraktar hamginin Fergani Space Technologies adli texnoloji sirkati vasitesile kosmos tedqigatlar sahasinda
foaliyyet gosterir. O, burada asagi orbitli peyk qruplarinin, orbital transfer vasitalarinin va buraxilis sistemlarinin
hazirlanmasina rahbarlik edir.

Koronavirus pandemiyasina cavab olaraq, Selguk Bayraktar Tlrkiyads yerli reanimasiya siini tenafflis aparatlarinin
hazirlanmasina rehbarlik etmisdir. Bu cihazlar natice etibarilo BIOSYS, BAYKAR, ASELSAN ve ARCELIK sirkatleri
terafindan birge istehsal olunmus, dinyanin muxtslif lkalerina ixrac edilmis va ya hadiyys edilmisdir.

0, hamginin CANSAGLIGI (Canan Bayraktar ictimai Saglamliq) Fondunun qurucusu ve Himayagiler Surasinin
Sadri kimi faaliyyatini davam etdirir. Bu fond genetika, immunologiya ve nadir xastsliklar sahasinda elmi layihalari
dastaklayir ve fardi va ictimai saglamligin tesvigine ydnalmis faaliyyetler hayata kegirir.

Selguk Bayraktar, 2021-ci il 1 aprel tarixinde Azerbaycan Prezidenti ilham Sliyev tersfinden Qarabag Ordeni ila
toltif edilmisdir. Bu mukafat Bayraktar TB2 silahli pilotsuz ugus aparatinin Qarabagdin azad olunmasina verdiyi
téhfalera gora taqdim olunmusdur. O, hamginin 2022-ci ilde Ukrayna Prezidenti Volodimir Zelenski tarafindan
“Ukrayna Dévlet Xidmat Ordeni” ile toltif edilmisdir.
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2023-cu il 4 aprel tarixinds o, Azarbaycan Mudafis naziri Zakir Hasanov terafinden Harbi @makdasliqg Medali ils,
2023-cu il 2 oktyabr tarixinda ise Azarbaycan Prezidenti tarefinden ASAN Xidmatin “Semarali ©makdasliq Medall”
medali ils taltif olunmusdur.

2023-cu il 18 oktyabr tarixinde Mali Prezidenti Assimi Goita terafinden 6lkanin an yuksak mukafati olan Mali Milli
Ordeni, 2024-cli il 28 fevral tarixinda Ukrayna Milli Tehltkasizlik ve Midafie Surasi terafindan “1-ci deracali Milli
Toehlukesizlik va Mudafis Ordeni”, 2024-cl il 9 oktyabr tarixinds ise Qirdizistan Prezidenti Sadir Japarov terafinden
Qirgizistan Dovlat “Dank” Ordeni ils taltif edilmigdir.

Turkiye Texnologiya Komandasi (T3) Fondunda, Himayagilar Surasinin Sadri kimi fealiyyst gésteran Selguk
Bayraktar, istedadli genclerin va her yasdan insanlarin texnologiya inkisafl proseslerinds istirakini tagviq edir. T3
Fondu, global regabat baximindan strateji shemiyyat dasiyan mahsullarin, sistemlarin ve komponentlarin yerli
istehsalini desteklayan mulassisaleri, tedqigatlari ve layihaleri maliyyslasdirir.

Bayraktar, Fondun Milli Texnologiya Tagsabblisi vizyonunu hayata kegirmak tglin elmi faaliyyatlerina rehbaerlik edir.
O, komandasi ve terafdaslari ile birlikde TEKNOFEST — Tirkiyenin ilk ve yegana aviasiya ve texnologiya
festivalini — taskil edir. Bu festival vasitesile o, aviasiya ve kosmos sevgisini bitlin camiyyatle paylasaraq, bunu
Milli Texnologiya Tesabblsu Gglin vacib bir masala kimi gabul edir.

TEKNOFEST, 2022-ci ilde Azarbaycanda, 2025-ci ilde ise Simali Kipr Tirk Respublikasinda kegirilmisdir. Bu,
festivalin tasirinin Turkiya sarhadlerini asdigini gésteran mihim goéstericidir.

Bundan slava, Selguk Bayraktar, Madaniyyst ve irs (KUME) Fondunun da Himayagilar Surasinin Sadri kimi
foaliyyet gosterir. Onun terafindan yaradilmis bu fond, insan sivilizasiyasinin tarixinin biitév sakilda tehlilini tagviq
edir va gadim dayarlarin komayi ile miasir sosial problemlara hall yollari inkisaf etdirmayi hadaflayir.

Selguk Bayraktar, 2016-ci ilde Simeyye Erdodan Bayraktar ile evienmisdir. Cutliyln iki évladi var. Selguk
Bayraktar hamgcinin xtsusi pilot lisenziyasina malikdir.

Patentlor

e Hava Naqliyyat Vasiteleri (iclin Avtomatik Ugus ve Enis Sistemi (Tlirkiye Patent institutu 2015/07928)

e Dinamik is Seraitlerini Askarlamaq Ugiin Elektromexaniki Servo Motor Nezarstli Aktuator Sistemi ve
idareetma Metodu (Tirkiye Patent institutu 2015/14111)

e Ucgqat Ehtiyath Ugus Nazarst Sistemi (Tiirkiys Patent institutu Ref: PT2015-00693)

e EKG Qurgusu (Tirkiye Patent institutu Ref: PT2015-00693)
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